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Universeller 2-Backen-Parallelgreifer

CGS2-50-1

\

|

§
]
E
- — "-_
.IJT\. -

Abbildung ahnlich

. . IPR — Intelligente Peripherien fiir Roboter GmbH  Telefon: +49 7262 9239-100
WWW.I p rwo rI dW|d e.com Jakob-Dieffenbacher-Str. 4/2 Fax: +49 7262 9239-400
DE-75031 Eppingen E-Mail: info@iprworldwide.com

Anderungen vorbehalten. Stand: 09.08.2022



mailto://info@iprworldwide.com

2D Ansicht

Technische Daten

Artikelnr. 150000925
Typ CGS2-50-1
Aktuell eingestellter Hub im CAD-Modell [mm] 0

Min. Betriebsdruck [bar] 3

Max. Betriebsdruck [bar] 8
Betriebstemperatur [°C] -5... +80
Masse [kg] 0.16
Luftverbrauch pro Zyklus [L] 0.02

Max. Sperrluftdruck [bar] 1
Offnungszeit bei 6 bar [s] 0.02
SchlieRzeit bei 6 bar [s] 0.02
Wiederholgenauigkeit [mm] +/-0,01
Hub pro Backe [mm] 4
Greifkraft Innengreifen bei 6 bar [N] 177
Greifkraft AuRengreifen bei 6 bar [N] 163
Empfohlenes Handlingsgewicht bei Abstand 10 mm [kg] 0.8

Max. Fingerlange [mm)] 85

Max. zulassige Masse pro Finger [kg] 0.2

Max. Moment Mx [Nm] 20

Max. Moment My [Nm] 25

Max. Moment Mz [Nm] 15

Max. Zug-/Druckkraft Fz, Fd [N] 650
Zolltarifnummer 84799070
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3D Ansicht

Technische Zeichnungen
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Zeichnungen zeigen Ansichten des
Basisprodukts. Die MaRangaben der
einzelnen Produktvarianten kdnnen
der nachstehenden Tabelle
entnommen werden.
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Maflangaben

BB [Breite Greiferbacken/ Breite Staubabdeckung / mm)] 10
BEKS [Breite Endklotz Staubabdeckung / mm]

BGF [Breite Greifer / mm] 30
HEKS [H6he Endklotz Staubabdeckung / mm]

HGF [Hohe Greifer / mm)] 31
HGK1 [H6he Grundkoérper / mm] 13
HGK2 [Gesamthdhe Grundkorper / mm] 30
LGF [Lange Greifer / mm] 65
LGFS [Lange Greifer Staubabdeckung / mm]

LGK [Lange Grundkérper / mm] 42
AMG1 [Abstand 1 Montagebohrungen Greifer / mm] 35
AMG2 [Abstand 2 Montagebohrungen Greifer / mm] 22
AB [Anzahl Bohrungen - Greifermontage Standard] 4
MGG [Montagegewinde Greifer] M4
TMGG [Tiefe Montagegewinde Greifer / mm] 1
DMG [Durchmesser Montagebohrungen Greifer / mm] 3.3
DSMG [Durchmesser Senkung Montagebohrungen Greifer / mm] 5.8
TSMG [Tiefe Senkung Montagebohrungen Greifer / mm] 9
DPHG [Durchmesser Zentrierhllsen Grundkdérper / mm] 6
HPHG [Hohe Zentrierhiilsen Grundkdrper / mm] 2.5
AMGS [Abstand Montagebohrungen Greifer seitlich / mm] 35
HMGS [H6he Montagebohrungen Greifer Seite / mm] 14.5
ABSS [Anzahl Bohrungen - Greifermontage seitlich] 2
DMGS [Durchmesser seitliche Montagebohrungen Greifer / mm] 3.3
DSMGS [Durchmesser Senkung seitliche Montagebohrungen Greifer / mm] 5.8
TSMGS [Tiefe Senkung seitliche Montagebohrungen Greifer / mm] 8.5
DPS [Durchmesser Passung seitliche Montagebohrungen Greifer / mm] 6
TPS [Tiefe Passung seitliche Montagebohrungen Greifer / mm] 2.5
AMB1 [Abstand Montagebohrungen Greiferfinger (Greifer offen/geschlossen) / mm] 33.5/25.5
AMB2 [Abstand Montagebohrungen Greiferfinger] 12
DMB [Durchmesser Montagegewinde Greiferfinger] M3
TDMB [Tiefe Durchmesser Montagegewinde Greiferfinger / mm] 9
DPHB [Durchmesser Zentrierhiilsen Greiferbacken] 5
HPHB [Hbhe Zentrierhllsen Greiferbacken / mm] 2

LA [Abstand Luftanschlisse / mm] 24
HLA [Héhe Luftanschlisse / mm] 10
DLA [Durchmesser Luftanschluss] M5
TDLA [Tiefe Durchmesser Luftanschluss / mm] 6
ALAS [Abstand optionale Luftanschliisse seitliche Montageflache / mm] 24
HALAS [Hohe optionale Luftanschlisse seitliche Montageflache / mm] 10
ALAU1 [Abstand 1 optionale Luftanschlisse untere Montageflache / mm] 22.6
ALAU2 [Abstand 2 optionale Luftanschliisse untere Montageflache / mm] 8.7
LTK [Lange Tasche kundenspezifischer Anbau / mm] 18
BTK [Breite Tasche kundenspezifischer Anbau / mm] 26.5
TTK [Tiefe Tasche kundenspezifischer Anbau / mm] 1.5
AMK1 [Abstand Montagebohrungen kundenspezifischer Anbau 1 / mm] 11
AMK2 [Abstand Montagebohrungen kundenspezifischer Anbau 2 / mm] 20
DMK [Durchmesser Montagegewinde kundenspezifischer Anbau] M2.5
TDMK [Tiefe Durchmesser Montagegewinde kundenspezifischer Anbau / mm] 8
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