ROBOTICS

IRB 4600
Industrieroboter

Der IRB 4600 ist ein vielseitig einsetzbarer Industrieroboter der
mittleren Traglastklasse.

Kiirzeste Zykluszeiten

Dank kompakter und optimierter Konstruktion und des daraus
resultierenden niedrigen Gewichts unterschreitet der IRB 4600
die Zykluszeiten des industriellen Vergleichswertes. Durch
automatische Verwendung der jeweils maximal méglichen Be-
schleunigung kann Hindernissen sehr schnell ausgewichen und
héchste Bahngenauigkeit sichergestellt werden. Die aus diesen
Eigenschaften resultierenden Vorteile sind gréBere Produkti-
onskapazitat und héhere Produktivitat.

GroBer Arbeitsbereich
Die Wahl der Montageart zwischen stehend, geneigt oder han-
gend bietet dem Anwender ein HéchstmaB an Flexibilitat.

Schlanke Silhouette

Die geringe Stellflache, der kleine Stérradius um die erste
Achse, der schlanke Unter- und Oberarm und das kompakte
Handgelenk machen den IRB 4600 zum kompaktesten Roboter
seiner Klasse. Mit diesem Roboter lassen sich platzsparende
Produktionszellen bauen, bei denen der Roboter nah an den zu
bedienenden Maschinen platziert werden kann, wodurch sich
Ihre Produktionsleistung pro m? und damit die Produktivitat
deutlich erhéhen.
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Anwendungsbereiche
Maschinenbedienung
Materialhandhabung
Schneiden

Entgraten

Kleben /Versiegeln
Montage

Palettieren und Verpacken
Messen

Bestmoglicher Schutz

ABB bietet flr den IRB 4600 optionale Schutzausfiihrungen,
die den Einsatz des Roboters in besonders rauen Arbeitsum-
gebungen ermdglichen. Die Schutzausfiihrung Foundry Plus 2
bietet die Schutzart IP67, eine widerstandfédhige Lackierung,
einen rostgeschiitzen Anschlussflansch, gegen heie Metall-
spritzer geschiitzte Kabel sowie einen zuséatzlichen Schutz fir
Anschlusskabel an der Riickseite des Roboters.

Reinraumvariante

Die Reinraumvariante des IRB 4600 (40 oder 60 kg Traglast) ist
versiegelt oder speziell abgedeckt, wodurch weniger Partikel in
die Luft geraten und das Austreten von Fetten und Olen in Pro-
duktionsbereiche fiir Produkte und Gerate wie Halbleiter, Dis-
plays und EV-Batterien verhindert wird. Die Reinraumvarianten
sind nach ISO 14644-1 Klasse 5 zertifiziert und eignen sich da-
mit ideal flir Fertigungsumgebungen, in denen auBergewdhn-
liche Sauberkeit und minimale Partikelemissionen erforderlich
sind, wahrend gleichzeitig erstklassige Geschwindigkeit und
Leistung gewahrleistet sind.

Lieferbar mit OmniCore-Steuerung

Die OmniCore-Steuerung bietet eine erstklassige Bewegungs-
steuerung, 20 Prozent Energieeinsparung, viele Sicherheits-
funktionen sowie unzdhlige weitere Optionen. Schnellere
Leistung und verbesserte Flexibilitat ermdglichen eine héhere
Produktivitat und die Fahigkeit, auf verdnderte Marktanforde-
rungen zu reagieren.



Spezifikation

Arbeitsbereich

Roboterversion Reichweite Traglast Zusatzliche Armlast IRB 4600-60/2.05 und IRB 4600-45/2.05
IRB 4600-60/2.05 2,05m 60 kg 20 kg
IRB 4600-45/2.05 2,05m 45 kg 20 kg
IRB 4600-40/2.55 2,55m 40 kg 20 kg
IRB 4600-20/2.50 2,51 m 20 kg 11 kg o
o
o
Anzahl der Achsen: 6
Schutzart / Ausfiihrung: IP67 / Standard,
IP67 / Foundry Plus 2,
IP67 / Foundry Prime 2%, o
IP67 / Reinraum (KI. 5, IPA-zert.)** Q
Montageart: Boden, Decke, geneigt
Integrierte Signalleitungen: 23x Signal (50V, 0.5A) und 1028 593
4x Leistung (300V, 2A) 1701 2051

Integrierte Druckluftleitungen:

Robotersteuerung:

bis zum Oberarm

eine Druckluftleitung mit max.
8 bar bis zum Oberarm

OmniCore V250XT,

OmniCore V400XT,
IRC5-Standardsteuerung,

IRC5 Panel Mounted Controller

*nur 60-kg-Variante
**nur 40- und 60-kg-Variante

Leistung

Positionswiederholgenauigkeit:

Bahnwiederholgenauigkeit:

0,05 -0,06 mm
0,13-0,46 mm

Bewegung Arbeitsbereich Max. Achsgeschwindigkeit
Achse 1* +180° bis -180° 175°/s

Achse 2 +150° bis - 90° 175°/s

Achse 3 + 75° bis-180° 175°/s

Achse 4 +400° bis -400° 250°/s (360°/s IRB 4600-20/2,50)
Achse 5** +120° bis -125° 250°/s (360°/s IRB 4600-20/2,50)
Achse 6 +400° bis -400° 360°/s (500°/s IRB 4600-20/2,50)

*+165° bis —165° bei Reinraumvarianten
**+120° bis -120° fir IRB 4600-20/2.50

Elektrische Anschliisse

Netzspannung: 200-600V, 50/60 Hz
Leistungsaufnahme: 1,43-1,62 kW
MaBe / Gewicht

Robotergrundflache: 512 x 676 mm
Gewicht: 430-465 kg
Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur:

Bei Transport und Lagerung:
Kurzfristig (max. 24 Stunden):
Relative Luftfeuchtigkeit:

+5 °C bis +45 °C
-25°C bis +55°C
bis zu +70°C

max. 95%

Gerduschpegel: max. 72 dB (A)
Emission: EMC/EMI-abgeschirmt, ESD-zertifiziert
ABB AG

Division Robotics
Gruner Weg 6

61169 Friedberg
Telefon: +49 60 3185-0
E-Mail:

www.abb.de/robotics

robotics@de.abb.com
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Hinweis:

Technische Anderungen der Produkte sowie Anderungen im Inhalt dieses Dokuments
behalten wir uns jederzeit ohne Vorankindigung vor. Bei Bestellungen sind die jeweils ver-
einbarten Beschaffenheiten maBgebend. Die ABB AG Ubernimmt keinerlei Verantwortung
fur eventuelle Fehler oder Unvollstandigkeiten in diesem Dokument.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Gegenstan-
den und Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwertung seines
Inhaltes —auch von Teilen —ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch die ABB AG
verboten.
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