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Technische Daten

Artikel-Nr. 15000341
Typ RP
Modell 100
Aktuell eingestellter Hub im CAD-Modell [mm] 0
Gesamthub [mm] 25.4
Hububerwachung Nein
Greifkraft bei p = 6 bar [N] 140
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kg] 0.2
Masse [kg] 0.23
Zylinderbohrung [mm] 191
Zylindervolumen [cm?] 3.6
Luftverbrauch pro Zyklus 6ffnen/schlief3en [I] 0.051
Offnungszeit bei p = 6 bar [s] 0.18
SchlieRzeit bei p = 6 bar [s] 0.18
Wiederholgenauigkeit [mm] +/- 0.01
Maximale Fingerlange [mm] 80
Zolltarifnummer 84799070
6.35
Vo3 et g o>\ 628

Hukueberwachungssatz + Sensoren optional 32
(muss separat kestellt werden)

12.7

2852

Pneumatikanschluss MS - 4 tief
Greifer oeffnen

Preumatikanschluss M5 - 4 tief
reifer schliessen 1072

59.39

‘ 571 (Greifer geschlossen) ‘
826 (Greifer geceffnet)
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Zeichnungen zeigen Ansichten des
Basisprodukts. Die MaRangaben der
einzelnen Produktvarianten kénnen
der nachstehenden Tabelle
entnommen werden.
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(*) 3D Ansicht
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